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[57]申請專利範圍
1.　一種災情程度判斷方法，該方法包括下列步驟：a、取得具有複數物體之影像的一第一影
像畫面以及一第二影像畫面，其中該第一影像畫面為災害發生前之畫面，該第二影像畫

面為災害發生後之畫面；b、分析步驟 a取得之該第一影像畫面及該第二影像畫面，以判
斷該第一影像畫面與該第二影像畫面中之該等物體是否移動，而區分各該物體為一移動

物體或一未移動物體；c、利用步驟 b判斷出之該或該些移動物體及該或該些未移動物體
之影像進行計算，而得到一移動程度值；以及 d、判斷步驟 c取得之該移動程度值所對
應之一地震等級；其中於步驟 c中更包括下列步驟：計算該或該些移動物體之數量佔所
有物體之數量的比例而得到一第一比例值，以及計算該或該些未移動物體之數量佔所有

物體之數量的比例而得到一第二比例值；計算所有移動物體於該第一影像畫面或該第二

影像畫面中之像素值的變方，而得到一第一變方值，以及計算所有未移動物體於該第一

影像畫面或該第二影像畫面中之像素值的變方，而得到一第二變方值；以及藉由

得到該移動程度值，其中 為該第一變方值、 為該第二變方值、

p1為該第一比例值、p2為該第二比例值。

2.　一種災情程度判斷方法，該方法包括下列步驟：a、取得具有複數物體之影像的一第一影
像畫面以及一第二影像畫面，其中該第一影像畫面為災害發生前之畫面，該第二影像畫

面為災害發生後之畫面；b、分析步驟 a取得之該第一影像畫面及該第二影像畫面，以判
斷該第一影像畫面與該第二影像畫面中之該等物體是否移動，而區分各該物體為一移動

物體或一未移動物體；c、利用步驟 b判斷出之該或該些移動物體及該或該些未移動物體
之影像進行計算，而得到一移動程度值；以及 d、判斷步驟 c取得之該移動程度值所對
應之一地震等級；其中於步驟 a中更包括下列步驟：取得該第一影像畫面中每一物體之
影像的複數個特徵點；以及，分析該第二影像畫面之每一物體是否有符合上述特徵點，

以判斷該第二影像畫面中之物體的影像與該第一影像畫面中之物體的影像是否為同一物

體。
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3.　如請求項 2所述的判斷方法，其中利用尺度不變特徵轉換(SIFT)的演算法，得出該些特
徵點。

4.　如請求項 2所述的判斷方法，更包括下列步驟：比較該第一影像畫面及該第二影像畫面
中，具有座標最相近之物體影像。

5.　如請求項 2所述的判斷方法，更包括下列步驟：比較該第一影像畫面及該第二影像畫面
中，具有顏色最相近之物體影像。

6.　一種災情程度判斷方法，該方法包括下列步驟：a、取得具有複數物體之影像的一第一影
像畫面以及一第二影像畫面，其中該第一影像畫面為災害發生前之畫面，該第二影像畫

面為災害發生後之畫面；b、分析步驟 a取得之該第一影像畫面及該第二影像畫面，以判
斷該第一影像畫面與該第二影像畫面中之該等物體是否移動，而區分各該物體為一移動

物體或一未移動物體；c、利用步驟 b判斷出之該或該些移動物體及該或該些未移動物體
之影像進行計算，而得到一移動程度值；以及 d、判斷步驟 c取得之該移動程度值所對
應之一地震等級；其中於步驟 a之前更包括下列步驟：除去該第一影像畫面及該第二影
像畫面中之背景影像，以保留該些物體之影像。

7.　如請求項 6所述的判斷方法，其中更包括下列步驟：依序利用分水嶺演算法、擴張運算
及二值化分割法以除去該第一影像畫面及該第二影像畫面中之背景影像，以保留該些物

體之影像。

8.　一種災情程度判斷方法，該方法包括下列步驟：a、取得具有複數物體之影像的一第一影
像畫面以及一第二影像畫面，其中該第一影像畫面為災害發生前之畫面，該第二影像畫

面為災害發生後之畫面；b、分析步驟 a取得之該第一影像畫面及該第二影像畫面，以判
斷該第一影像畫面與該第二影像畫面中之該等物 體是否移動，而區分各該物體為一移動
物體或一未移動物體；c、利用步驟 b判斷出之該或該些移動物體及該或該些未移動物體
之影像進行計算，而得到一移動程度值；以及 d、判斷步驟 c取得之該移動程度值所對
應之一地震等級；其中於步驟 b中更包括判斷相同物體在該第一影像畫面及該第二影像
畫面中是否為相同座標，以區分各該物體影像為該移動物體或該未移動物體。

9.　一種災情程度判斷方法，該方法包括下列步驟：a、取得具有複數物體之影像的一第一影
像畫面以及一第二影像畫面，其中該第一影像畫面為災害發生前之畫面，該第二影像畫

面為災害發生後之畫面；b、分析步驟 a取得之該第一影像畫面及該第二影像畫面，以判
斷該第一影像畫面與該第二影像畫面中之該等物體是否移動，而區分各該物體為一移動

物體或一未移動物體；c、利用步驟 b判斷出之該或該些移動物體及該或該些未移動物體
之影像進行計算，而得到一移動程度值；以及 d、判斷步驟 c取得之該移動程度值所對
應之一地震等級；其中於步驟 a中更包括先接收災害發生時所產生之一災害訊號後，發
送一時間訊號做為判斷災害發生的時間點，並將災害發生前的畫面定義為該第一影像畫

面，災害發生後所接收到的畫面定義為該第二影像畫面。

圖式簡單說明

圖 1為本發明一較佳實施例之判斷複數個物體移動程度的方法流程圖。
圖 2為監視系統方塊圖。
圖 3為第一影像畫面示意圖，係顯示地震前複數個物體之狀態。
圖 4為第二影像畫面示意圖，係顯示地震後複數個物體之狀態。
圖 5為多組辦公室的照片。
圖 6為實驗 1之準確度狀態圖。
圖 7為多組室內環境的照片。
圖 8為實驗 2之準確度狀態圖。
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圖 9為多組通道的環境之照片。
圖 10為實驗 3之準確度狀態圖。
圖 11為本發明在實驗 1、實驗 2及實驗 3中之準確度的狀態圖。

(3)

- 5222 -



(4)

- 5223 -



(5)

- 5224 -



(6)

- 5225 -



(7)

- 5226 -



(8)

- 5227 -



(9)

- 5228 -



(10)

- 5229 -



(11)

- 5230 -


